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Relatoério 4

Implementagdo de Algoritmos de Planeamento de Trajectdrias de Robds Moveis

Datas visadas 16/03/2015 até 22/03/2015

Tarefas Planeadas

Implementacdo da navegacao de miultiplos robds em simulagao.

Implementacdo de método de desvio de obstaculos dinamicos.

Tarefas Concluidas

Implementacdo da navegacdo de multiplos robds em simulacao.




