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   Tópicos discutidos 

      

  I 
Comunicação do estado da situação – Implementação da navegação de um robot no 
simulador. 

 

 II Esclarecimento de dúvidas sobre controlo do robot e métodos a implementar.  

      

   Conclusões 

      

I. Continuação da implementação da navegação do robot. 

 


