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Implementagdo de Algoritmos de Planeamento de Trajectérias de Robos Moveis
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Topicos discutidos

Comunicacdo do estado da situacdo — Implementacdo da navegacdao de multiplos robos no
simulador.

Esclarecimento de duvidas sobre método RRT.

Conclusoes

Inicio da implementagdo do método RRT como método global.




