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Relatério 13

Implementagdo de Algoritmos de Planeamento de Trajectdrias de Robds Moveis

Datas visadas 18/05/2015 até 24/05/2015

Tarefas Planeadas

Estudo do método Velocity Obstacles e suas implementacgdes.

Implementacdo do método Velocity Obstacles.

Tarefas Concluidas

Criacdo de VOs de acordo com a velocidade dos obstaculos.




